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@Change joint section of lower deck and sub deck to adjust wheelbase.
n Sie die Verbindungen des Unterdecks und des Subdecks um

den Radsland zu ver@ndern.

@Changer les points de llalson de la platine Inférleure et de la platine

auxiliaire pour modifier 'empattement.

®F 71w OB mEEEASTLTRITARNSELYET,

@Change differential unit direction ta alter direction of movemant.
@Differentialabtriebe-Einheit verdndern um Drehrichlung zu verandern.
@Changer l'orientation da I'ensamble différentisl pour modifier le sens de mouvemant.
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Forward
Vorwarts
Marche avant —
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Midshlp rear motor,
rear-wheel drive

Mittlarar Hackmaotar, /
Hinterradantrieb -y
Meoteur en position centrale amiére, iptinriny 1 F
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[ Forward —;*
Vorwarts =

Marche avant
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Front-motor, front-wheel drive
Frontmotor, Frontantrieb
Moteur en position avant, traction
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Before changing settings

AFTU»I0y FORLE
Remaoving steering rod
Lenkgestinge entfernan

Dépose de la barre
d'accouplement

les modifications.

@ Remove steering rod, urethane bumper and body mount units when changing settings.

@Lenkgestinge, Urethan-StoRfinger und
@Enlever la barre d'accouplement, le pare-choes en mousse et les ensembles supports de carrosserie pour effectuer

heiten entfernen beim Verindemn der Einstellungen.

AFPUzInw FONLE
Removing steering rod
Lenkgastinge antfarnen

Dépose de la barre
d'accouplement % |

Rr4<To 1=y FORLE
Removing body mount units

Karosserieaufhangungseinheiten entfermen
Déposa des ensamblas supports de camnssarna
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Removing urethane bumpear
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FA—IbAN—ADEE | CHANGING WHEELBASE

Wy —DO7 Ty FMES T T MOBREBEER @®Andem Sie die Verbindungsteile von Unterdeck
BCETHRA—IMA—AOBREERBETHCELTEET, und Subdeck um den Radstand einzustellen.
T, BEBEORT-013 9y — M8 7 (257sm, 25Tmm) Priifen Sie den Radstand lhres BT-01 und entfernen

EWMELI®, TROERT LA, thaemysLg  Sie dann die unten gezeigien Schrauben und

y 7. MUSLRE R, BRIEAICRELTIIEF L, Linkatnghcaie hali, EHtpw Kchar ssdbeeiimn. .
ERLERA—Y—OWMYHL @Change joint section of lower deck and sub deokto  SChangerias paints de faison de la pidtine inférieura
Remaoving screws and spacers adjust wheelbase. Check wheelbase of BT-01 chassis atine pour modifier Mempatte-
Entfermen der Schrauben und you have, and then remove screws and spacers ment. Vérifier I'empattement de votre BT-01 puis
Unterlegscheiben ; below. St S te safoht enlever les vis et entretoises indiqués ci-dessous.
Dépose des vis et entretoises Bien conserver les piéces enlavées.

) CEp) *EAEALET. 1) *EAEALLT,

A (Fm *EAEHLETS, e *EAEALET,
& Top T : £ %ﬂ) i it i
an nan. H Bnlisrmen.

*ERAE AN~ —ERLET. : HEALAN——ERLIT.
4 Aemove screws and spacer. : *Memove screws and spacer.
*Schrauben und Untorlogecheiben entfernen. | ) . FrSchrauben und Unteregscheiben entfernen,

* Enlever les vis et I'entretoise.




HA— LN —ADRIR
Selecting wheelbase
Radstand wihien

Choix de I'empattemeant

B — IS AE257m, 25TmmOEH ST, FHEBE
I=B T TS EELY,

@ Choase from two types (257mm, 251mm] of wheelbase
and assemble referring to the diagrams shown.
@Wahlen Sie den Radstand zwischen den Typen
(267mm, 251mm) und bauen Sic alles gemas den
gersigtan Diagrammen Fusammean.

@Choisir entre deux types (257mm, 251mm) d'empatte-
ment et assembler en se référant aux schémas
ci-dessous.

Riickselte
Autre coté
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FF/ MRA®ZE X / CHANGING DRIVE SYSTEM & LAYOUT

OF 71y FOMYIHAEEEIBT LETRITANSED

C HET, ET.TRTERTAREA. BATEYALET, TO
RTTF 72w FOREEANER, A LLERENHELETY,

@Change differential unit diraction to alter direction of
movement. Remove parts shown below, and then change
differential unit direction and reattach removed parts.

@Ditferentialabtriebe-Einheit wechseln um Drehrichtung
Zu #ndern. Unten gezeigte Teile entfernen dann die
Differentialabtriebe andern und die entfernten Teile
@®Changer l'vrientation de l'ensemble différentiel pour
madifier le sens de mouvement. Enlever les pidces
montrées cl-dessous, puls changer l'orientation de

I'ensemble différentiel et refixer les piéces enlevées.

FZaAZvkomUHAL Lt |
Removing differential unit o Sy, o |

Differentialabtriebe-Einhelt ausbauen |-, 5 =
Dépose de I'ensemble différentiel T

IKNZMBYEVTER ﬁ

Tapping screw -
Schneidschraube =

* v 7P EALET,
*Rcmove shafts.

*Wallen ausbaven.
FDépose das cardans,

ca

FZAz—vOEHER (FIERICTSER)

Changing differential unit direction (Changing to FF layout)
Ditferentialabtriebe-Einheit Drehtichtung @ndern (Anderung zu FF)
Changement de lorientation de 'ensembile différential
(Vers la configuration FF)

FZA=w FOBEHER (MRERICTSIES)

Changing differentlal unit direction (Changing to MR layout)
Differentialabtriebe-Einheit Drehrichtung &ndern ng zu MA)
Changement de l'orientation de l'ensemble différentiel

(Vers la confliguration MR)
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_T DU RkB3mOR TR ASTL |
T BIEEEEBLCEN.
W Ensure 3mm O-ring is :
ingide, :
* Sicharstellen, dassder
3mm O-Ring innan ist. -
*rSassurer que o joint -
torigue 3mm  est A - —]
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o roomtspe | ] Vol suomeesne
#—-——"’ — kNotedirectionot  : | L:__L-' :r " l =gl *Nate dirsction of
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dl s e Auf richtige Vo beo—lT Ll el richtige
Plarisrung van G2 : S S F T | Plazierung von C2
achten. i s S T B achten.
kNoterlesensde - o B *Noter le sens de
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@ Changing drive systam and layout requires adjustment of front and rear upper arm rebound stroke screws.

@Die Anderung des Antriebssystemes und des Layouts erfordert die Neu-Einstellung der Ausfederwegbegrenzer Schrauben.

@Le changement de systdéme de propulsion et de configuration nécessite le réglage des vis de course de détente des bras supérieurs avant et arriére.
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Front | Serew Rear | SBcrew Front Screw Rear | Screw

Vorme | Sehraube Hinten | Schraube Vorme | Schraubo Hinten | Sehraubs
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After changing settings @Reattach urethane bumper, steering rod and body mount units removed previously, referring to

the following steps. )
FF =TI b1y ORI T .Uraﬂ'lan—ﬁtn_&félw, Lenkgestange und Karosserieauthangungseinheiten wieder anbauen gemad
m:gﬁmmcii:ﬁnwngan @Réinslaller le pare-chocs en mousse, la barre d'accouplement et les ensembles supporls de
Fixation des ensembles supports de carrosserie carrosserie enlevés précédemment, en se référant aux étapes suivantes.
* 7 oFHUR,
PRl T ST T IKIOmMBAE TR * Antenna position
[hm Tapping screw Tapping screw =17 FeAntennen-Position
— Schneldschraube Schneidschraube * Foaition de 'antenne
o Vis taraudeuso Vis taraudeuse N
i e
? UbRF T =k g\
Rear bocy mount unit c g oA

Karosserieauthangungsainheit hinten
Ensambla suppons da carrosserio aréra

b = o (et el b e et
.+~ Front body mount unit
Karosserieauthangungseinhet vome
Ensemble supports de carrosserie avant

1 ‘-“Wlﬂﬁﬁﬂﬁﬂﬂﬂqdﬂﬁﬂﬂ

3 10mn : y . A
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;c F\‘a i ﬂm_mm“ :mmm wenn die Karosserie es erfordert.
Vis taraudeuse Pare-choes en mousso Changer le sens si la carrosserie le nécessite.

: OMREFFCRFTA Iy FEANEA S, U HFmEISIEL TR L.

............. . $: % 4 @Note different body mount unit directions for MR and FF layout when attaching. )
' AR @Beachte die Ausrichtung der Karosseriehaltersinhaeiten beim Umbau von MR zu FF.

@En les fixant, noter les sens d'installation des ensembles supports de carrosserie, -

IX1mPvEZTEA
: e Tapping scrow
s e Schneidschraube
- Vis taraudeuse
. SR b i 2 e ol i BT
u Acar body mount unit
T Karosserieaufhingungseinhait hinten
O E Ensembile s e
g . IaVERF T EAS E
romn mount un 4
Q s . Front body t unit
3 " Karosserieauthangungssinheit vorne
a Ensemble supports
T e T AL
JeAntenna position
FAniannen-Position
*Position do I'antenne -~
e <5 LR Lt =
(f-_K.a =, ,"/ a1 i
1 C
| Frsadlid 5
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/ )
*RTICShE TR mEERREE - L
J * Change direction if hody requires it. =
i *Hichtung andem, wenn die Karosserie es erfordert.

o *Changer | sens si |a carrossarie le nécessita.
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Attaching staering rod Ofer s BB IS E TR T IETL,

Lenkgestinge-Einbau @Changing wheslbase alters steering rod length. Attach according to drive system and wheslbase.
Instaliation de la barre d'accouplement @Der Wechsel des Radstandes verandert die Lange der Lenkstange. Nach Antriebsart und Radstand

M) 257mm

@Le changement d'empattement modifie la longueur de la barre d'accouplement. Fixer en fonction du
1 1 | 11 i '
a LY

systéme de transmission et de I'empattement.
102mm
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Threaded shaft
Gewindestange
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Changing recaiver switch position
Wechseln der Empfénger-Schalter
Position

Changement de position de
linterrupteur du récepteur =

*BAEBIEORES, BRSRNELEATRSRATYF
O EEEERTIREEY,
*Alwaye change recoivoer ewitch position aftor
a*‘D Position des E planger-Schallers h
e o Ty nac
e

*Toujours changer la pmon de l'imterrupteur du et
récopteur aprés changement du systéme de propulskon. |

(R TDITFEL)
Changing wheel position
Wechseln der

Changement de position
des roues

#FFSMR, ¥ EIEMR SFRICETARMERR L
BEAMERE YOO-F—Ya EREMLEY,

#*Changing wheel positions as shown is
recoammended when switching between FF and MR

satups.
wher Wechsel dor Reifenposition wie gezeigt Ist
, wann zwischen FF und MR Einstellung
awechsell wind.
Le changement de position des roues est
recommandd lorequ'on alterne entre FF ot MA.

MOTOR POSITION

E—2—RP 3 DEE

A E-F—-OERF FRE)iT
MROEEOHEIRETT.
*High motor position is only
salectable in MA satups.
*Dia hohe n ist
nur bai MR Version verlGgbar.
*La position hauts du motsur
n'est possible gu'en configu-
ration MR,

*E—S—EREY ERY)

¥ SB&ERCALODRER
EEOLICETLEY,
*install R/C squipment in
© the positions shown whan
: using the high mator
! position.

- %Die RAC Ausristung bei
: der hohen Motorposition
> vmagnm anl .

i *Inshlnﬂ'&q:ﬂprgtmﬂ RC
: quuaum ol
: avec la posi

¢ haute du mateur. /’/

: ¥Electronic controller
i #Elekironiacher Fahrregler
« HiVariateur de vitesse

HE—A-ERES EEIICTIOAT O FUYBICUP A POERNS EAVET.

*The high motor position helps to boost rear tracti nn.mﬂuwhanmnnmmm-ghwm
verbesgert dia Traktion an der Hinterachse, hilfraich mit wenig
* La position haute du moleur amdlions lamotricild du Uain arridne, ulﬁelursd'&mhmunssurm{m&fihhmm

Changing motor position S T OELVEREFRIC RN TT.
Motorposition &ndern

Ghangement de la position % Dis hohe Motorposition

du moteur
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Tapping screw

Bchneidschraube
Vie taraudeuse
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